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1、 安全上的注意 

1) 使用上的限制 

本产品适用于工业装置、测量仪器、石油化工、冶金、机械等行业的过程控制领域，在

以下的场合，要特别注意设备的安全装置设计、冗余设计及定期点检等措施，要充分考

虑到系统、设备的整体安全。 

① 对安全上有极特殊的要求时。 

② 极为重要的设备上采用时。 

※ 医疗器械、原子发电设备、航空安全控制、燃烧安全装置等直接涉及到人身安全的

场合，请不要使用本产品。如果因为使用而造成的后果，将由用户自负，敬请谅解。 

2) 使用上的注意和警示 

在本说明书里，为提示客户使用上注意，选用了以下标志。 

 警示： 使用不当，会有发生伤亡及事故的危险。 

 注意： 使用不当，会有发生操作者受伤或损坏设备的危险。 

 

                 警  告                               

 

配线错误会导致故障、灾害事故的发生。 

在通电前务必检查、确认接线。 

 
在配线或拆、装时必须先关掉电源。 

 
请不要触摸电源端子等带电部分，防止发生触电和故障。 

 
不要自行拆卸、修理和改造本产品，防止发生触电和故障。 

 

                 注  意                               

 
请不要用尖状物操作面板键。 

 

针对变更设定值、外干扰所引起的扰动，设计了对 PID 参数的自整定功能，详细

请参考自整定说明。 

※ 本产品在使用前，应注意以下事项，以避免发生火灾、触电和故障。 

 
注意不要堵塞通风孔。 

 
机壳内不要进水和碎线等杂物。 

 
固定配线端子时，螺钉不要过于用力。 

 
不要把未使用的端子作为连接端子使用。 

 
本制品中继电器的使用，请在规格中规定的寿命范围内。 

 
为防止因雷击所造成的损坏，请配置适当的保护回路装置。 
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3) 安全注意事项 

 为防止事故的发生，请严格按照本说明书中规定的事项操作。 

 此标示为防止触电的警告。 

※ 请不要自行更换本公司规定以外的产品。 

※ 在操作周围设备时，如果影响到该产品，此设备的主要电源线一定要安装保

险。 

※ AC 电源的主电源配线，请安装迟动型（T）、额定电流 200mA，额定电压 250V

的保险丝。 

※ 电源配线请选用耐压 600V 的塑料绝缘线或以上产品。 

 

4) 规格 

电源电压：100～240V（动作电源电压：85～264V） 

电源频率：50/60Hz 

消耗电源：约 10VA 

 

5) 环境条件 

请不要在易燃易爆等危险场所使用。 

产品的规格： 

环境温度范围：-10～50℃ 

环境湿度范围：35～85%RH（Subject to non Condensing freezing） 

允许振动：2m/s：（10～60Hz） 

绝缘等级：Category Ⅱ （IEC664-1，EN61010-1） 

污染度：2 （IEC61010-1） 

产品的设置： 

※ 本产品必须安装在仪表盘上使用，不要触摸背面的接线端子。 

※ 除供给电源外，输入输出的公共电压应设置为：对大地间的电压 30V r.m.s 以下，

42.2V 峰值以下，60V DC 以下。 

 

6) 使用前的注意事项： 

▲ 本说明书采用的图及数值画面的例子，是为了便于操作者掌握而绘出的，不能保证动

作结果完全一样。 

▲ 为便于长期、安全使用，要定期的维护、保养。 

本产品配用的产品根据使用条件有效期有一定变化。 

▲ 在以下情况下导致的损伤、损害，本公司将不承担责任。 

① 由于使用不当所导致。 

② 在本公司预测不可能的本产品出现的缺陷所导致。 

③ 其它所有的间接损害。 

▲ 在出厂前，本公司进行了严格的检查。 
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开箱后，请先确认型号、外观、配件是否有误。 

装箱内容： 

产品本体：     1 台 

安装卡具：     1 对 

使用说明书：    1 册 

工程单位符号纸：  1 个 

250Ω电阻：     1 个 

▲ 本说明书的变更，恕不提前通知。 

 

2、 型号选择：                                                                

TM(a)-(b)(c)(d)(e)(f)型号说明 

a.

外

形

尺

寸 

224 48（W）×48（H）mm 

225 48（W）×96（H）mm 

227 72（W）×72（H）mm    

229 96（W）×96（H）mm 

b. 输 入 信

号 

C 热电偶（E，J，K，B，R，S，T） 

R 铂电阻 PT100Ω 

V 电压 DC1～5V 

A 电流 4～20mA 

c.第 1 输出（加热） 

 带第一报警 A1 

A 电流 4～20mA 

M 继电器 

V SSR 驱动电压脉冲输出：DC12V 

d.选择 1 

 第 2 输出（冷却） 

N 无 

A 电流 4～20Ma              （注：TM224 不能选择电流输出） 

M 继电器           （注：TM224 选择第二报警时，不能选择此功能） 

V SSR 驱动电压脉冲输出：DC12V 

e.选择 2 

0 无 

1 第二报警（A2）（注：224选择 OUT2为 M 时，不能选择此功能） 

2 加热器断线报警（HB） （注：电流输出时，不能选择此功能） 

3 A2+HB    （注：在选择了第 2 输出功能后，不能选择此功能） 

f.选择 3 

NNN 无 

CNN MODBUS 通信 

NEN 事件输入 

NNA 传送输出 4～20mA 

NNV 传送输出 DC1～5V 

* 除通信和传送输出不能同时选择外，所有选择组合都可。 
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3、 前面板部品名称及功能                                      

  

 

1、 显示测量值（PV）及参数 

运行方式时，显示测量值，其他方式时显示参数。 

2、 显示主控制的设定值 SV 及参数的设定值 

运行方式时显示主控制的设定值，其它方式时显

示参数的设定值。 

3、 自整定用显示灯 

当自整定时，该灯闪烁。 

4、 事件输入用显示灯 

当有事件输入时，该灯闪烁。 

5、 主输出（加热）用显示灯 

主控制输出 ON 时，该灯闪烁。 

6、 第二输出（冷却）用显示灯 

第二输出 ON 时，该灯闪烁。 

7、 报警 1 用显示灯 

报警 1 输出为 ON 时，该灯闪烁。 

8、 报警 2 用显示灯 

报警 2 输出为 ON 时，该灯闪烁。 

9、 手动方式用显示灯 

选择手动方式时，该灯闪烁。 

10、 设定键（SET） 

该键显示当运行画面向设定画面切换时使用。当

与其它键同时使用时，可向其它画面切换。在其

它画面中，单独按此键，即可切换到参数画面。 

11、 更换键 

在设定画面移位用。在运行画面中，单按此键可

切换到输出状况监视画面，连接按更换键 5 秒钟，

可切换到停止画面。和设定键同时按下，通信画

面切换到运行画面。 

12、 减键 

在设定画面中，用来减少设定值，当同时按下设

定键时，切换到用户参数设定画面。 

13、 增键 

在设定画面中，用来增加设定值，当同时按下设

定键时，切换到锁键画面。 
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4、 安装及配线                                

1)． 安装 

 

请在以下所述场所中使用，否则恐怕造成火灾、故障等。 

   

■ 安装场所 

1)． 运行时环境温度不超过-10～50℃。 

2)． 运行时环境湿度保持在 35～85%RH。 

3)． 周围温度急剧变化时，林路凝露的场所。 

4)． 没有腐蚀性气体、可燃性气体发生的场合。 

5)． 对本产品直接振动、冲击小的场所。 

6)． 没有水、油、药品、蒸气、水气的场所。 

7)． 无尘埃、盐份、铁份的场所。 

8)． 无静电、磁场、干扰发生的场所。 

9)． 远离热空调直吹的地方。 

10)． 避开直射日光的地方。 

11)． 避开辐射强的地方。 

 

安装本机 3 台以上时，环境温度要求 45℃以下。 

 

■ 安装方法 

 

  外形及开孔尺寸： 

 A B C D a b c d 

TM224 48 48 8.5 76 45 
+0.6 

45 
+0.6 

60 48 -0 -0 

TM225 48 96 8.5 100 45 
+0.6 

92 
+0.6 

120 48 -0 -0 

TM227 72 72 8.5 76 68 
+0.6 

-0 68 
+0.6 

-0 90 72 

TM229 96 96 8.5 100 92 
+0.6 

92 
+0.6 

120 96 -0 -0 

单位：mm       

请按下列顺序安装： 

1、 按上图尺寸开孔，仪表盘厚度 1.0－3.5mm。 

2、 从前面将本产品插入表盘。 

3、 固定卡具。 

 

卡具用力过强，会损伤机壳，转矩在 9.8Ncm 以下为宜。 

（外形尺寸）                   （开孔尺寸） 
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图 1 

 

 
图 2 

本仪表通常不需打开，交换等操作时，按图 2，用一字改锥打开挂钩，然后取出，此操作前一

定要关掉电源。 

 

  过于用力会损坏机壳。 

 

2)． 配线（端子配线时，要用 3mm 的园片端子）。 

 

                 警  告                              

1)． 接线时要先切断电源，避免触电。 

2)． 接线后，注意手不要碰到通电中的电源端子及其它带电部分，避免触电。 

3)． 配线时按端子配线图，确认是否有接错。 

4)． 接线时选用带护套的接线片。 

5)． 端子螺钉的连接，转矩在 78Ncm 以下，不要过于用力。 

6)． 热电偶输入，选用适合热电偶的补偿导线。 

7)． 铂电阻输入，选用导线阻抗小的 3 线式导线。 

8)． 输入信号的配线，避免同强电回路使用同一电线管、保护管。 

9)． 为防止静电干扰，采用屏蔽线（1 点接地）来实现。 

10)． 为避免电磁诱导，输入配线采用短间距，双绞线来实现。 

11)． 电源配线时，采用截面积 1mm2 以上，600V 绝缘电线或同等以上性能的电线或电缆。 

12)． 干扰过滤器 

为避免因电源扰动而引起调节器的误动作，请安装干扰滤波器。 

干扰滤波器，安装在接地仪表盘上，干扰滤波器输出和调节器的电源端子间采用最短

配线。 

13)． 下列场合，为防止误动作，请安装阻容灭弧器。 

a. 依靠电磁阀、磁开关、电机等的负荷控制。 

b. 本体和电源用同一根线进行负荷控制。 

并且，阻容灭弧器的连接，直接最短距离接负载端子。 

 
阻容化弧器的配线例 
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■ 电源配线 
 

电源配线时，采用断面积 1mm2 以上，600V 绝缘电线或同等以上性能的电线或电缆。 
 

1)． 本机没有备用电源开关和保险丝，需要时请自行准备。 

保险丝的规格是 AC 250V/1A 延迟型。 

 
■ 输入配线 
 

输入信号的配线，不要同强电回路用一电缆或同一保护管内通过。 

输入信号线，至少 50cm 以上远离诱导外干扰发生的电源线。 
 

1)． 热电偶输入配线，请选用适合热电偶的补偿导线。 

2)． 铂电阻输入的配线用导线阻抗小的 3 线式导线。 

3)． 4～20mA 电流输入时，在输入端子间插入 250Ω（±0.02%，±10ppm，0.25W 以

上）的电阻。 

4)． 带传送输出的本机，请使用非接地型的热电偶。 

 

■ 接线端子图（端子请使用 3mm 螺钉） 
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5、 参数画面                                 

 

 

＋

*注：
*：带有*记号的参数是根据所选规格来决定有无显示。

    ：选择用参数。

   ：按移位键（运行画面   输出监视）。

   ：连续按移位键5秒钟（运行画面   停止画面）。

     ：同时按设定键和减键5秒钟（运行画面   用户参数设定）。

     ：同时按下设定键和减键（用户参数设定画面   运行画面）

     ：同时按设定键和增键5秒钟（运行画面   锁键画面）。

     ：同时按设定键和增键（锁键画面   运行画面）。

     ：按设定键（运行画面   主控制的设定画面）。

     ：同时按设定键和更换键5秒钟（运行画面   通信画面）

     ：同时按设定键和更换键（通信画面   运行画面）。

* a

SET ＋

SET＋ 5

SET

＋SET 5

＋SET

＋

＋

SET

SET 5

5

至运行画面

SET

*

*

＋

SET

*

SET

SET

ps

-   50
0

由运行画面

SET ＋ 5

通信画面

锁键画面

1 3 7  2
上限/下限值

设定值

8.8.8.8.

输入信号表示

SV

8.8.8.8.
主控制的设定画面

L    c
SET ＋

2 6
SET

SET

电源"ON"

PV
出厂时参数

8.8.8.8.
闪烁

*自整定:"AUT"设定

为1，按设定键。

* 手动:"MAS"设定

为1，按设定键。

手动置0 第二控制的设定值更换SET

在任何画面同时按设定键和减键即可返回运行画面

主设定的设定值更换

第二控制的不灵敏区/重迭

第二控制的控制周期

第二控制的控制灵敏度

p-2
第二控制的比例度

f -2

S U
自适应

自整定

A U

SET

*

SET

*

*

SET

SET

SET

*

*

-2
输入修正

*

SET

*

 -5

A L-2

A L-1*

SET

SET

报警1

报警2

S F 1
SET

*

*

的控制输出值

回路断线报警的死区

回路断线报警

加热器断线报警

进入工厂参数画面的密码

手动控制启动

传感器断线时

主控制的控制灵敏度

积分(置0)时间

报警时间

主控制的控制周期

微分(比例)时间

p-1
主控制的比例度

C 1

现在的输出状态检测画面

至CT1加热器的电流值

至CT2加热器的电流值

传送输出值

*

C 2*

*

SET

*

SET

*

SET

SET

现在的第二控制输出值

现在的主控制输出值

  -  2

*

*

  -  1

SET

5

0 5

SET

*

*

s  p
5

SET

*

SET

A 

A

-1

* H 

S F 2*

SET

*

SET

SET

l a

SET

*

*

l  

SET

*

SET

 a s

01 2 3
f -1

SET
运行画面

2 6
＋ 5

*

用户参数

SET＋

p a s s 接下页

SET
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工程设定参数： 

 

a l  1 c

报警2的不灵敏度选择

报警1的不灵敏度选择

a l  2 c
报警2的设定方法
报警方式的选择

报警方式的选择
报警1的设定方法

a i  

a 2

 u 　    2

第1输出
控制方式及输出方向

加热冷却
设定数的选择

第2输出的选择

方式及输出方向

 u    1

第2输出控制

s U

s     -  H
设定的最大值

s   -  l
设定的最小值

s l  -  F
输入最大值

s l  -  u
输入最小值

小数点的位数选择

表示单位的选择

c -  F

输入信号选择

  p

SET

※

※

SET

SET

SET

※

※

SET

SET

SET

※ s

※

SET

SET

SET

SET

※

SET

SET

※

SET

SET

※

PV

SV

通信功能的选择

a l  1 

下限值

报警1的选择

a l  2 

回路断线
报警的选择

a l  L

  -  1 L

a l  h 

加热器断线
报警的选择

报警2的选择

主控制的输出

※

※

SET

SET

※

SET

SET

SET
SET

SET ＋

  时的表示状态
：至电源投入时

积分系数的设定

手动控制的选择

比例度系数的设定

数字滤波的设定

a  P

稳定判断小数的设定

主控制的输出
上限值

 -  1 h

  -  2 L

第二控制的
输出下限值

输出上限值

A 

传送输出的选择

 -  2 h

第二控制的

的输出功能选择
传感器断线时

事件功能的选择

※

SET

※

SET

SET

p ※

※

SET

e 

SET

SET

SET

    u

f

SET

SET

 a 

 s

SET

a 

SET

a 

：参数画面随设定键的按下而变化。

※： 根据条件，有的场合不表示。

SET

 



 

 - 11 - 

6、 电源投入时，显示初始画面                          

按通电源后，所有表示闪烁 5 秒。然后，分别显示输入信号、设定值的上限值/下限值，最后

显示现在的测定值（输入值）及设定值。此时如无设定变更，即开始运行。 

 

 

 

在使用前，先对输入信号、设定值的上限值/下限值、控制方式、报警等的设定 

进行确认。 

 

设定方式： 

各键的功能： 

 
设定键： 

在运行画面，按此键可切换到主控制设定画面，在其它画面，

按此键，可按顺序分别表示各参数。 

 移位键： 
在设定画面，移位用。和设定键同时按下可切换到输出监视

画面。连接按设定键+移位键 5 秒钟，切换到通信画面。 

 增键： 
在设定画面，用来增加设定值。和设定键同时按下，切换到

锁键画面。 

 减键： 
在设定方面，用来减少设定值，和设定键同时按下，切换到

用户参数画面。 

 

 

主控制设定的操作，在运行画面，按下设定键，即切换到设定画面，通过移位键，增、减、键

的操作，来进行设定。 

在运行画面，同时按下设定键和减键 5 秒钟，出现“P－1”表示。这是用户参数，然后依次按

下设定键，可确定各参数的设定状态。 

 

闪烁 
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7、 设定参数及设定范围                            

主控制灵敏度：0.1～100.0（继电器输出时，设定值要设置大些）

*不能设定为0

输入修正值：-199.9～999.9

（若输入值与显示值有误差时，用此功能来修正）

第2控制的控制周期：1～120秒

第2控制是比例控制时显示

仅在第二控制是比例控制时显示

第二控制的比例度：主控制的比例度的1～1000%

第2输出的二位控制时显示

第2控制的灵敏度：0.1～100.0

*

*

　*

*

*

*

*在设定值变更或对象特性变化等场合时使用

*选择AT开始时，设定“1”后按设定键

SV＝0：无此功能

在比例控制时，控制不安定的场合，控制周期设定小一些

*由自整定功能选定

*由自整定功能选定

*PID控制时，推荐由自整定功能选定

积分时间：0～360秒，SV＝0时，无此功能
仅PID控制时显示

自适应：0＝无此功能，1＝有效

仅PID控制时显示

仅PID控制时显示
自整定（AT）：0＝AT完了或无此功能，1＝AT时开始

（选项）积分时间：仅SV＝0时显示

手动置零：0.0～100.0%

（超调量比较大时，请减小此值）

仅PID控制时显示
上升时间：主控制的比例度的0.0%～100.0%

仅PID控制及比例控制时显示
控制周期：1～120秒

仅PID控制时显示
微分时间：0～360秒，SV＝0时，无此功能

仅PID控制和比例控制时显示
主控制的比例度：0.1～999.9

在用户参数画面，每按一次方式键改变一次，绿色的数字为出厂时的设定值。

仅二位控制时显示（根据工程参数选定）

1).　用户设定参数

*

　

　

*

*

*

*

　

*

*

*

*

*

*

*

*

*

*

电流输出时,控制周期设为1;继电器输出时,控制周期设为大值;输出值跟踪速度比较快.
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*带记号的参数有无表示是根据控制方式、功能选择等来决定的。

传感器断线时，能粗略控制，防止由于温度急剧变化可能造成的设备损坏，

在传感器断线时的输出功能选择时显示。（由工程参数来选择）

（选择）事件功能：在选择了第二控制的SV值更换时显示

第二控制的设定值更换：-19.9～SV的上限值或199.9～SV的上限值

（选择）带报警2时显示。（用工程参数来选择报警方式、设定方法）

主控制的设定值更换：-19.9～SV的上限值或199.9～SV的上限值

报警1时显示（用工程参数来选择报警方式、设定方法、输出方向）

在工程参数被选择场合时显示

并且有利于缩短传感器交换后的热处理上升时间。

输入密码，按SET键，移动到工程参数设置区

进入工程参数的密码：0123

手动控制方式：　0＝无选择　　1＝选择

根据工程参数选择的有无来显示

传感器断线时的控制输出量：0-100%

在回路断线报警选择时显示

回路断线报警的不灵敏区：0～SV的上限值

回路断线报警的设定：0～7200秒。　SV＝0：无功能

（选择）加热器断线报警选择时显示

加热器断线报警的设定：0.0～100.0A

报警2：绝对值设定：SV值的下限值～SV值的上限值

（选择）事件功能：在选择了SV值更换时显示

不灵敏区

主控制（加热侧）

（选择）仅限于表示第二控制的比例控制

报警1：绝对值设定：SV值的下限值～SV值的上限值

第二控制的不灵敏区/重迭：-10.0～10.0

0480

p a s s*

*

0000

0000
 a s

*

*

0000
*

l  

0000

S F 2*

*

*

l a

  00
H 

0000

S F 1

A L-2

*

*

0000

0000

A L-1*

0000

温度

*

00

偏差设定：0～（SV值的上限值）－SV

偏差设定：0～（SV值的上限值）－SV

-10.0 10.00

SV

重迭

输出

第二控制（冷却侧）
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第2控制输出控制方式及输出方向的选择（在选择了第二控制输出时有效）

有第2控制输出的给定值个数的设置（在选择了第二控制输出时有效）

输入上限值：(SL-U + 1)～表示上限值。

第1控制输出控制方式及输出方向的选择

请参考下表

请参考下表

1：1给定（SV1）　　2：2给定（SV1+SV2）

设定上限值：(Sv-L + 50)～表示上限值(电流电压输入除外)

设定下限值：表示下限值～Sv-H-50(电流电压输入除外)

第2控制输出的选择

0：无效　　1：有效

　

　

　

(Sv-L + 1)～SL-F(电流电压输入除外)
(Sv-L + 0.1)～SL-F(电流电压输入除外)
(Sv-L + 0.01)～SL-F(电流电压输入除外)

SL-U～(Sv-H - 0.1)(电流电压输入除外)
SL-U～(Sv-H - 0.01)(电流电压输入除外)

SL-U～(Sv-H - 1)(电流电压输入除外)

(SL-U + 0.1)～表示上限值。
(SL-U + 0.01)～表示上限值。

2).　工程参数的定义及设定范围

输入上限值(仅限于电流电压输入)

输入下限值：表示下限值～(SL-F-1).

输入下限值(仅限于电流电压输入)

小数点：0.01(仅限于电压电流输入)，0.1及1

选择小数点位置(参照上表)

* 电压电流输入时，此参数不表示

选择表示单位

表示单位的℃或℉选择

电压电流

输入

输入信号

由以下表格中选择。

输入信号及温度的选择

铂电阻

热电偶

E
-199～750

4
1

表示下限值～(SL-F-0.01).
表示下限值～(SL-F-0.1).

0.1

0.01

0.1

0.1

0.1

0.1

(0～20mA)
0～5V

(4～20mA)
1～5V

PT100Ω

S(PR10%)

R(PR13%)

10

9

8

7

6

5

-199～3200

-199.9～999.9

-19.99～99.99

-199～650

-199.9～650.0

0～1760

0～1760

1

1

1

1

1

0.1

0.1

0.1

0.1

分 辨 率传 感 器

T

J

K

3

2

1

No.

-199.9～750.0

-199.9～400.0

-199～400

-50.0～999.9

-50～1100

-50～1372

-50.0～999.9

输入范围(℃)

1

1

1

B
0～1760
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报警方式及设定方法

绝对值设定、下限报警待机功能

绝对值设定、上限报警待机功能

绝对值设定、下限报警

绝对值设定、上限报警

偏差设定，U/L上/下限待机功能

偏差设定U/L下限待机功能

偏差设定U/L上限待机功能

第二控制的控制方式及输出方向

a1

加热器断线报警的输出端子选择

* 在选择了第二控制时，不能设定此项输出。

加热器断线报警的输出端子的选择：闪烁，AL1，AL2或者OUT2.

回路断线报警的输出端子的选择：闪烁，AL1、AL2或者OUT2.

回路断线报警的输出端子的设定

报警2的有效性：闪烁：AL1，AL2.

出厂时没有设定，按增键选择AL1或AL2

设定AL1是否有输出

报警1的有效性：闪烁：无功能或者AL1.

报警2的滞后幅：0.1～100.0 或者 0.01～10.00

报警1的滞后幅：0.1～100.0 或者 0.01～10.00

a l h  

a l 2

a l L  

   2

a l 2  

a l 2

a l 1
a l 1  

0 01 0

0 01 0

a2

偏差设定、U/L报警

偏差设定、报警范围

偏差设定、下限报警待机功能

偏差设定、上限报警待机功能

偏差设定、下限报警

偏差设定、上限报警

无功能

报警2的设定方法和方式的选择

在以下表中选择设定方法和方式

逆动作 / PID 控制

逆动作 / PID 控制

逆动作 / 二位控制

逆动作 / 二位控制

逆动作 / PID 控制

逆动作 / 二位控制

逆动作 / PID 控制

正动作 / 二位控制

正动作 / PID 控制

报警1的设定方法和方式的选择

在以下表中选择设定方法和方式

主控制的控制方式及输出方向

2

A L2 C

A L1 C

  h

h l
h -  l

 l

l
h

S V

A H

H L

p2

pp
22

  p

p

  p
  2

  2

S V

报警方式及设定方法

  A h
  a h
a L
a h

 h  l

 h l
 l  h

S V

正动作 / 二位控制

正动作 / 二位控制

正动作 / PID 控制

正动作 / PID 控制

正动作 / PID 控制

SV1

SV1+SV2

仅限于

仅限于

SV1

备  考

此表为报警1及报警2共用　　　*U/L＝上/下限报警，范围内报警＝U/L的反动作
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* “SEFt”：此功能在频繁更换相同设定值时很便利。

通信功能的选择：0=无选择  1=选择

手动控制的选择：0=无选择  1=选择

加热器断线时，开路控制的选择：0=无选择  1=选择

c    u

a 

a  P 

1 0 0 

a 

0 

 f  

1

0 

a 

 16

 67

0 

 s

RUN/STOP(SW“OFF”的是STOP状态)

RUN/STOP(SW“ON”的是RUN状态)

SV值更换(SV2=SV + 更换)

无功能

Function

晶体管开路型集电极也可以使用。
开关额定：5V，1mA

事件功能的选择：由下表中选择

外接开关“ON”时，此功能有效。

第二控制的输出值的传送

传送输出的对象选择：由下表中选择。

第二控制的输出上限值：(0-2L)+1～100%

第二控制的输出下限值：0～(0-2H)-1%

主控制的输出上限值：(0-1L)+1～100%

主控制的输出下限值：0～(0-1H)-1%

主控制的输出值的传送

设定值的传送

测定值的传送

传送输出的对象

0 

A 

e 

s e f  

1 0 0 

  -2  h

  -  2

  s  

闪 烁

sef

S V

  s  

  -1
s   1

S V

P

p  

  -2  L

  -1  H
1 0 0 

  -1  l
0 

稳定判断系数：0～200.

比例度系数：0～200.

积分系数：0～200.

数字滤波时间的设定：0～100秒

※　工程参数，在选择了硬件功能后有效。
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    3). 锁键画面 

    同时按设定键和增键 5 秒钟即可移动到锁键画面。 

 

    锁键画面： 

    设定值为下记值时，参数被锁定。 

    0： 可对包括主设定在内的全体参数进行设定。 

    1： 锁定除主设定和报警以外的所有参数。 

    2： 锁定报警（AL1、AL2）。 

    3： 锁定除主设定以外所有参数。 

    4： 锁定主设定。 

    5： 锁定除报警（AL1、AL2）以外所有参数。 

    6： 锁定主设定和报警。 

    7： 全部被锁定。 

   * 即使在锁键画面，在设定为 1～6 时，也可以对用户参数进行确认。 

    被锁定的参数不闪烁。 

   * 如果无法设定时，请确定此参数的设定。 

 

    4). 当前的输出值监视画面 

    按更换键 5 秒钟，移动到当前输出监视画面。 

 
    带*记号的参数，根据选择，有无表示。 
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    5). 运行停止（STOP）画面 

    在运行画面，按更换键 5 秒钟，移动到运行停止画面。 

 

     注意：当设定键 10 秒钟无操作，将自动移动到运行画面，当前的设定值变为有效。 

        重要的设定值，最好抄写下来。 

 

    6). 通信画面 

    在工程参数画面，当选择了通信功能（“com＝1”），此功能有效。 

    在运行画面，同时按设定键和更换键 5 秒钟，切换到通信画面。 

 

    * 详细操作参照通信使用说明书。 

 

    7－7 错误提示 

    当本机发生错误后，显示如下提示。 

 

： 修正前的输入值超过输入值的上限。 

： 修正前的输入值超过输入值的下限。 

 ： 
输入上下限内的修正后的输入值超过设定值的上下限值。 

： 存贮器内数据不正确。 

 

8、 功能说明                                 

1)． 自整定 

此功能对温度的上升、下降时间进行测定，对控制对象特性进行计算，自动地选择最合适

的 PID 值。 

 
注意：自整定中，当观察动作异常时，请中止自整定。 
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■ 自整定的使用方法： 

1. 参数“Atu”设定为“1”，按下设定键。 

2. 在自整定中，AT 的灯闪烁。 

3. 自整定终了时灯灭，控制将按新的 PID 值开始工作，“Atu”的设定值回到“0”。 

■ 自整定的中止： 

 自整定中止时，请使用 STOP 画面。 

按更换键 5 秒钟，AT 的灯灭，表示 STOP，此时自整定中止。 

 在选择了事件功能的 RUN/STOP 时，STOP 功能利用可能。 

 超上线或低下限时，PID 设定成当前的数值，“Atu”的设定值置 0。 

■ 自整定功能不可能的场合： 

下列场合中，不能进行自整定。 

 手动控制方式时 

 二位置控制时 

 锁键画面设定为“1”、“3”、“5”或“7”。 

 RUN/STOP 功能为 STOP 状态时 

■ 自整定中以下动作不能： 

 所有的参数设定 

 向手动控制的转换 

  * 自整定对时间无限制。 

 

2)． 自适应 

此功能，在自整定中选定的 PID 值，在设定值变更、控制对象特别变化等控制不安定

场合，对自整定选定的 PID 值通过自适应功能重新选定。 

■ 自适应功能不可能的场合： 

 手动控制的场合 

 二位置控制的场合 

 锁键画面设定为“1”、“3”、“5”或“7”。 

 STOP/RUN 功能为“STOP”状态的场合。 

■ 自适应使用时间的注意事项 

 在自适应状态的本机通电之前，先接入控制对象电源。 

 外干扰等造成的控制不稳定时，请中止自适应功能。 

 自整定中，自适应功能不动作。 

 主控制和第二控制同时为 PID 控制时，自适应功能不动作。 

 

3)． 加热器断线报警（选择） 

利用电流转换对流入加热器的电流进行测量，并发生报警。 
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 对当主控制输出的计算值是 100%时的流过加热器的电流进行检测。 

在加热器断线电流设定值（Hb）以下时，加热器断线报警（负载开始）为 ON。 

 对当主控制输出的计算值是 0%时的流过加热器的电流进行检测。 

在加热器断线电流值超过流过电流的场合，加热器断线报警（负载关闭）为 ON。 

 当 0%＜主控制输出的计算值＜100%时，不能检测电流，保持当前的状态。 

 满足 ON 条件时，报警输出选择的加热器断线报警所设定的输出为 ON。 

 满足 OFF 条件时，报警输出选择的加热器断线报警所设定的输出为 OFF。 

 
    注意：主控制输出值的上下限值 0-1L≠0 且 0－1L≠100 时，不会发生加热器断线报警。 

 

    * 此功能不能用来作为电流输出的检测器。 

 

4)． 事件功能“Evt”（选择）在工程参数画面选择。 

此功能根据外接开关的“ON”或“OFF”动作有效。 

此功能，根据设定值有以下 3 个功能： 

1. 设定值更换：“SEFt“ 

此设定值加上 SV 的设定值 SV2（SV+Sft），成为新的设定值。 

新的设定值，根据外部开关的“ON“动作有效。此功能便于用在需反复更改相同设定

值的场合。 

2. RUN/STOP 功能：（rsw） 

选择了此功能时，外部开关变成“ON”时，控制开始。 

3. RUN/STOP 功能：（rsw） 

选择了此功能时，外部开关变成“ON”时，全部输出停止。 

（OUT1、OUT2、AL1、AL2） 

注意：外部开关的额定电压为 5V，电流 1mA。或采用集电极开路型。 

 

 

TM225 
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5)． 回路断线报警（LbA） 

此功能，在调节器的主控制输出为 0%或 100%的状态下，并且超过 LbA 设定时间后控

制继续。并且 PV 值和 SV 值的差的绝对值大于 Lab 的设定值时动作。此功能仅限于主控制。 

a. 在工程参数“ALLO”画面中，指定输出端子。 

b. 在用户参数“LbA”画面中，设定断线检出时间，在“Lab”设定断线不灵敏区。 

 

 在自整定中或当“LbA”设定为 0 时，无此功能。 

 “LbA”时间设定太短，控制对象不合适时，“LbA”会“ON/OFF”切换，不会

变成 ON。这时，延长“LbA”的设定时间。 

 “LbA”有时会因外界热源等因素影响，控制系统无异常时也会动作。 

 “LbA”在控制对象异常、传感器异常、输入/输出回路异常等现象出现时动作。 

但是，具体是哪种异常不能确定，请按顺序在控制系统中确定。 

 主设定的 0－1H 不足 100%，0－1L 不足 0%时，无“LbA”功能。 

 即使“LbA”报警发生，控制会继续。 

 

6)． 加热/冷却控制（选择） 

有对设定值（SV）、主控制（加热侧）比例度和第二控制（冷却侧）比例度的控制不

灵敏度（ab）进行设定的－设定动作及对主控制（加热）的设定值 SV1 及第二控制（冷却）

的设定值 SV2 独立进行设定的二设定动作。 

加热/冷却间的变更方法（在选择了第二控制时有效）。 

在工程参数的“sub”，设定为“1”。 

■ 一设定动作：在工程参数“SVm”设定“1”（通常出厂时均设定为“1”），对“out1”

及“out2”分别设定控制方式、输出方向。 

 

SV 输出 1、输出 2 的控制方式、输出方向 

： 正动作（冷却）/PID 控制 

： 正动作（冷却）/二位置控制 

： 逆动作（加热）/PID 控制 

： 逆动作（加热）/二位置控制 

 

1) 二位置控制“out1”＝r2， “out2”＝n2 

 

    * 第二设定也可作为 AL3 来利用。设定范围是第一设定的±10℃（℉）。 
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2) PID 控制  “out1”＝rp，  “out2”＝np 

 

   * 冷却功率大时，加大冷却侧的比例带。 

   注意：主输出 out1 输出（不能变更） 

      第二控制 out2 输出（不能变更） 

      偏差值设定报警工作点 SV1+AL－1（AL2－2） 
 

■ 二设定动作（仅限于选择了第二输出功能时），在工程参数的“Svm”、选择“2”（二

设定：SV1+SV2），对“out1”及“out2”控制方式、输出方向选择。 

SV 输出 1 及 2 的控制方式、输出方向 

： 正动作（冷却）/PID 控制 

： 正动作（冷却）/二位置控制 

： 逆动作（加热）/PID 控制 

： 逆动作（加热）二位置控制 

 

1) 二位置控制（ON/OFF）  “out1”＝rn，  “out2”＝n2 

 
* 也可以第一设定为加热，第二设定为报警。 
 

2) PID 控制    “out1”＝rp，   “out2”＝np 

 

A＝50.0 
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注意：比例动作场合，PV＝SV1 时：0－1＝50.0% 

          PV＝SV2 时，0－2＝50.0% 

   主控制的场合，可由手动置零（A）de 设定 PV＝SV1 时的值。（参照 7.） 

   冷却功率大时，加大冷却侧的比例度。 

   主控制 out1 输出（不能变更）。 

   第二控制 out2 输出（不能变更）。 

   偏差值设定报警的工作点为，SV1+AL－1（AL－2）。 

   绝对值设定报警的工作点为此值本身。    

 

7)． 手动复位功能（A）（选择） 

  该参数在 P≥0.01（ON/OFF 控制时，无此功能），i＝0， d＝0 的场合时显示。 

  该参数的设定值，设定值（SV）在比例带的中间位置时设定为 50.0。 

出荷时初期设定值为 0.0%，当按此设定使用时，设定值在比例带的上限位置。控制值

（PV）达不到设定值。 

该功能，在比例控制的场合，根据控制对象的特性，SV 值和 PV 值之间不会保持一致，

因此多少产生一些误差。该误差称为“偏差”，为消除该误差，当出现正偏差时，将控制输

出误差部分进行限幅（设定值比 50.0 少一些），或者出现负偏差时将输出值增加（设定值

比 50.0 略大一些）。 

例如，当 Sv-L＝0，Sv-H＝400（范围为 0～400），P-1＝3.0%，A＝50.0 时，当正侧出

现 2℃的偏差时，为消除该偏差，对相当于 2℃输出限幅。 

即比例带内输出量，1℃/8.33%（100÷12（比例带）＝8.33），相当于 2℃输出量是 8.33

×2＝16.66，从而 50.0－16.7＝33.3。这时最新“A”的设定值变成 33.3。负侧的偏差，按

相反误差部分进行加算。 

 

 

 

8)． 传送输出（选项） 

传送输出中，有相当于设定值（SV）的输出和测量值（PV）的输出。 

平常使用时，设定值的输出，采用主控制输出与从属控制输入为同一设定值，多点控

制来实现。并且，测量值的输出，采用记录仪等的输入作为控制状况记录来实现。保留产

品质量管理依据。 

传送输出为 4～20mA，当使用 1－5V 场合时，请在输入接线端子间插入 250Ω的电阻。 
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9）.手动操作的说明 

 

当用户参数画面的[MaS]参数设定为[1]时，可进行手动控制。在手动控制方式，PV 显示窗显

示现在值、SV 显示窗显示输出量。仅有加热控制时，输出量的操作范围为 0～100%，加热冷却 2

控制时，输出量的操作范围为-100～100%。 

 

这时，控制输出指定为正数时，显示第一控制侧的输出量；控制输出指定为负数时，显示第二

控制侧的输出量。控制输出为 0 时，关闭第一、第二两方的输出。同时按设定键和减键即可返回自

动控制画面。 

 

 

 

 

PV           现在值 

   

                            SV           输出量   

 

按下 SET 键 

第一控制输出                                 第二控制输出 

PV           现在值                         PV           现在值               

                         按增减键进行值增减                       手动控制      

 

SV           输出量                         SV           输出量                  

 

            同时按下 SET 键和减键 

                                                                

 

PV           现在值              

                                                                  自动控制      

SV           输出量 

 

1 

300 

50 

300 

-50 

300 

300 

MAS 
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9、 规格                                   

1)． 输入信号 

热 电 偶：E、J、K、B、R、S、T 

铂 电 阻：PT100Ω 

过 程 量：4-20mA，1-5V 

2)． 表  示：7 线段 LED 数字表示 4 位×2 

分 辨 率：1℃（℉）、0.1℃（“R”及“S”除外）。在参数画面上选择。 

指示精度：热电偶…间隔的±0.3%＋1 数位和±2℃两值相比大的一方。 

“R”及“S”时，间隔的±3℃＋1 数位。 

     铂电阻…间隔的±0.3%+1 数位和±0.8℃两值相比大的一方。 

3)． 控制（输出 1） 

比 例 度：0.1～999.9 或 0.01～99.99 

积分时间：0～3600 秒 

微分时间：0～3600 秒 

控制周期：1～120 秒 

滞 后 幅：0.1～100.0%或 0.01～10.00% 

4)． 选择 1（控制输出 2） 

比 例 度：主控制比例度 0～1000% 

控制周期：1～120 秒 

迟 滞 幅：0.1～100.0%或 0.01～10.00% 

死区/重叠：-100.0～100.0 或-10.0～10.0 

5)． 控制功能 

自 整 定：标准配置 

自 适 应：标准配置 

输入选择：种类…在参数画面上选择   传感器…在参数画面上选择 

输入修正值：-199.9～999.9 

输入滤波：0～100 秒 

手动置零：0～100% 

控制方式：在参数画面选择 

输出量程：0～100% 

表示单位：℃/℉在参数画面中选择 

控制方式：PID 控制、ON/OFF 控制，在参数画面上选择 

回路断线报警（LBA）：0～7200 秒，（0 时无此功能） 

加热器断线报警：0.0～100.0A 

传感器断线报警：标准 超上限表示 

传感器断线时输出：0～100%（ON/OFF 控制时或在设定值＝0 时，无此功能） 
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6)． 控制输出（输出 1 及输出 2） 

电流输出：DC4～20mA，输入阻抗 500Ω以下 

继电器输出：最大 AC 250V，3A. 1a 接点（电阻负载时） 

电压输出：SSR 驱动，DC 12V，负载电阻 800Ω以上 

7)． 第一报警 A1：最大 AC 250V，1A. 1a 接点（电阻负载时） 

8)． 选择 2 

第二报警 A2：最大 AC 250V，1A. 1a 接点，负载电阻 

加热器断线报警：选择 CT 功能时，也适用于三相电源。（但是，电流输出的场合不可以） 

9)． 选择 3 

通信接口：RS485 

传送输出：DC4～20mA 或 DC1～5V 

外给定切换：外接开关输入 

10)． 采样周期：0.4 秒 

11)． 储    存：EEPROM（寿命：约 10 年） 

12)． 电源电压：AC85～264V 

13)． 功    率：约 10VA 

14)． 绝缘电阻：DC 500V，20MΩ以上 

15)． 耐 电 压：AC 1500V  50/60Hz，1 分钟以上 

16)． 环境温度：-10～50℃ 

17)． 环境湿度：35～85%RH，不结露为宜 

18)． 保存温度：-25～65℃ 

19)． 保存湿度：5～95%RH，不结露为宜 

20)． 外形尺寸：请参照“外形尺寸及开孔尺寸” 

21)． 重  量： 

 

总代理：青岛瑞固德技术贸易有限公司

技术咨询热线：13964881980


